
FÍSICA II – Electricidad&Magnetismo (todos los códigos) 
Primer Cuatrimestre de 2024 
(última versión: 1o C 2024) 

 

1 

 

 

SISTEMAS DE COORDENADAS ORTOGONALES 

Vector posición 

 
Sistemas de coordenadas 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  



FÍSICA II – Electricidad&Magnetismo (todos los códigos) 
Primer Cuatrimestre de 2024 
(última versión: 1o C 2024) 

 

2 

 

 

SUSTITUCIONES PARA TRANSFORMAR CAMPOS ESCALARES 
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dˆ

dˆ





 
Esféricas 





r

 

 





rd

dsinr

dr

 

 





rdˆ

dsinrˆ

drr̂

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



FÍSICA II – Electricidad&Magnetismo (todos los códigos) 
Primer Cuatrimestre de 2024 
(última versión: 1o C 2024) 

 

3 

 

DIFERENCIALES DE ÁREA 

 

 

Sistema de 

coordenadas 

Coordenada que se 

mantiene constante 

sobre la superficie 

dS  Sd


 

Cartesianas 

z

y

x

 dydx

dzdx

dzdy

 dydxẑ
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DIFERENCIALES DE VOLUMEN 
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TRANSFORMACIÓN DE VECTORES UNITARIOS (VERSORES) 
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Fórmulas del gradiente en distintos sistemas de coordenadas 
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Fórmulas de la divergencia en distintos sistemas de coordenadas 
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Fórmulas del rotor en distintos sistemas de coordenadas 
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