
RELACION ENTRE TENSIONES 

Y DEFORMACIONES 



Hipótesis 

• Cuerpo continuo 

•  Material homogéneo 

• Material isótropo 

• Linealidad cinemática 

• Linealidad mecánica (Ley de Hooke) 

• Linealidad estática 

• Principio desuperposición de efectos (P.S.E) 

 

 



Estado de deformación  
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Estado de tensión 
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Tensiones normales y deformaciones longitudinales 
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Tensiones tangenciales y deformaciones transversales 
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Relación Tensión - Deformación 
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