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07.01 - INTRODUCCION:
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Con qué tipos de causas deformantes trabajaremos?

|.- Causa Fuerza - CF

l.- Causa Variacion de Temperatura-DT = AT .

I1l.- Causa Cedimiento de Vinculo - CV

Estas causas van a producir sobre nuestra estructura, 2 tipos de magnitudes:

a.- Magnitudes de tipo "Estaticas" - ME;

b.- Magnitudes de tipo "Cinematicas" - MC.

Estas causas, qué efectos producen o pueden producir sobre nuestra estructura?
.- Variacion de la distancia entre los puntos;

Ii.- Variacion de los angulos entre 2 direcciones cualesquiera;

iii.- Variacion de Volumen. ,
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07.02 - HIPOTESIS BASICAS PARA EL ANALISIS: ™ ™
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Nosotros vamos a trabajar en "el entorno de un punto”.

Queé es el entorno de un entorno de un punto?

El entorno de un punto dado "A" es el conjunto de puntos que se ubica a una
distancia infinitesimal del punto bajo estudio o analisis.

Las Hipotesis en las cuales nos basaremos son las siguientes:
H1).- La deformacion es "continua”. Esto implica que si antes de la deformacion
un punto se encontraba en el entorno de un punto, después de la deformacion

dicho punto eguira perteneciendo al entorno.

H2).- Las curvas en el entorno del punto bajo estudio mantienen su grado
durante la deformacion.

H3).- HLG: Hipotesis de Linealidad Geométrica: Los desplazamientos que

experimentan los puntos del cuerpo son infinitamente pequenos con respecto a
las dimensiones del mismo.
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Un cuerpo C experimenta una traslacion cuando todos los puntos del
mismo poseen el mismo vector desplazamiento.
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07.06 - DESPLAZAMIENTOS RELATIVOS ESPECIFICOS:™
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